附件1：
2023年度忻州市“揭榜挂帅”
科技计划张榜项目信息

1、法兰生产计划及自动排产软件研究项目
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法兰生产计划及自动排产软件研究项目

一、需求项目名称及需求类型
法兰生产计划及自动排产软件研究，技术攻关类。
2、 需求企业简介
山西昊坤法兰股份有限公司，是山西省命名的创业创新示范基地，位于山西省定襄县芳兰工业园。公司成立于2001年，注册资金6000万元，占地面积100000㎡，职工238人，是一家集高端法兰制造、研发、国内外销售为一体闭环的专业型企业。
3、 企业研发及基础条件
公司主营产品为碳钢、不锈钢、合金钢法兰锻件以及回转支撑、轮箍、起重机车轮等，可年产30000吨法兰锻件和30000吨环件。产品广泛应用于石油，石化，天然气，电力，船舶，装备制造等领域。主要制造设备有3150T锻压机，1000T及630T数控电动螺旋压力机，6T电液锤，高速数控锯床，全纤维热处理炉，数控卧式/立式碾环机，工业机器人法兰机加工自动生产线，及各型号数控车床、高速数控钻床等210余台套，并可定制非标和特殊用途法兰锻件。
公司独立实验室于2015年通过了中国合格评定委CNAS实验室认可，设备设施完善，技术力量雄厚。主要设备有意大利直读光谱仪，微机控全自动冲击试验机（-196℃试验），微机控电子万能试验机（100-1150℃试验），金相分析仪，超声波检测仪，磁粉探伤仪等190余台套，可进行本公司及外部企业委托的机械性能、化学成分、无损检测、金相分析等检测与鉴定。
2003年取得自营进出口权以来，公司相继取得ISO:9001质量管理体系认证，ISO:14001环境管理体系认证，ISO:45001职业健康管理体系认证，武器装备质量管理体系认证，特种设备生产许可证，中国船级社(CCS)认证，两化融合管理体系认证，欧盟压力容器PED和德国AD 2000认证，俄罗斯CU-TR认证，美国API-6A认证，是中国石化、中国石油，中石海油合格供应商。同时积极寻求和专业院校、科研院所展开产学研战略合作，依托CNAS实验室有力保障，为公司持续发展提供强有力技术支撑。
四、企业需研究解决的内容
目前法兰产品订单多、总量大、多规格、单件小批量、材质86种、生产工序11道、质量检测项目15项、常规品规4500种，月订单数150个、品规1050个，总数量190000件。现有生产设备：数控锯床18台、锻造生产线5条、天然气锻加热炉→1000T数控螺旋压力机1台、1T空气锤2台、6T电液锤1台、3500T油压机1台，预锻→碾环机成形D51-800 2台、D52-125 1台、D52-4000 1台。桁架式工业机器人车加工生产线1条、六关节工业机器人车加工生产线1条、数控车床45台、数控钻工13台、数控加工中心1台。需研究应用计算机软件能根据订单自动生成滚动式生产主计划，车间生产线及机台自动排产。
五、项目研究目标及所要达到的主要技术指标
解决多工序、多资源的优化调度问题。
    1、插单处理：遇到客户紧急订单，随时可以插单处理，同时能看出插单的影响。
2、满足订单交期：准时交货不提前生产，也不能延后交货，可随时回复客户准确交期，快速应对用户需求不断变化。准时交货率由61%达到85%。
3、对资源进行优化排产，尽量消除或减少等待时间，换产时间在现在的基础上减少15%。
4、物料需求及生产计划排产由系统自动计算，减少计划员、跟单员工作。
5、建立一个不会出错的品质保证系统，一次做对。产品一次交验合格率由84%达到95%。
六、揭磅方任务
设计编制法兰企业生产计划排程及生产调度管理软件。
七、对揭榜方条件要求
符合揭榜方资格要求，同时具备计算机专业和生产管理专业的大学和科研单位。
八、项目投入资金
项目经费预计投入120万元。

高性能程控重载机械手关键技术
成果转化信息

一、需转化项目名称及需求类型
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二、转化需求提出方
太原科技大学
三、转化项目介绍
重载机械手作为人-机共融的典型标志性产品，广泛融入高端装备制造等行业，尤其针对传统机械制造行业，通过重载机械手替代人工在冶金、铸造、锻造等高温恶劣工作环境下进行繁重体力劳动，可以极大地提升安全性、保证工作质量、降低用人成本，有效帮助传统机械制造行业转型升级，提质增效。
主要转化内容涉及：1）重载机械手数据驱动多状态理论模型构建方法，考虑机身运动特征，结合数据驱动方法，构建得到重载状态下机械手夹紧、升降、仰俯（控制平台行走、转弯）等多状态理论模型，实现部件/整机运动规律与力学物理内涵的参数化描述。2）变刚度变形态多体动力学运动学仿真计算方法，综合考虑重载机械手变刚度、变形态的作用影响，提出控制平台行走、机械手夹紧、平行升降和仰俯等多动作配合的多体动力学数值仿真方法，基于重载冲击和振动模态分析，获取机构接触点分布特点及变化规律，为机械手及其控制平台的精准设计和稳定控制提供理论与技术支撑。3）“材料-机构-驱动-控制”一体化设计技术，从整机结构出发，给出材料-机构-驱动-控制之间的动态联系和内在规律，得到影响真实机构功能、驱动性能、可靠性的运动与力传递和转化机制；面向复杂作业环境工艺需求，确定部件/整机、机构/驱动操作质量调控模型，综合设计与控制，实现重载机械手及控制平台的一体化设计。4）大承载高精度重载机械手及控制平台创成技术，围绕重载、高精度和高稳定性要求，开发机械手及控制平台创成技术，帮助企业完成关键技术突破和系列化产品研发。
四、项目实施目标及主要考核指标
项目实施目标：面向国内程控重载机械手存在的精度低、稳定性不足、容易出现性能劣化等共性问题，构建重载机械手数据驱动多状态理论模型，开展控制平台、机械手等多动作配合下的多体动力学数值仿真，提出考虑整机特点的“材料-机构-驱动-控制”一体化设计方法，开发大承载高精度程控机械手关键技术及装备，达到国际先进水平，形成系列化产品，填补国内空白。
主要考核指标：
1、重载机械手抓取物料重量达到0.5吨及以上；
2、机械手可夹取长轴、条块类、饼类物料，夹取范围：ø20-400mm；
3、机械手通过行走、回转、转弯动作，随意拾取地面物料，实现夹紧、仰俯、旋转、升降、伸出等动作，满足稳定运行要求。
五、揭榜方任务
1、承担成果转化过程所需的场地、设备、研发生产人员等相关费用。
2、利用揭榜方现有生产车间或厂房，完成高性能程控重载机械手样机研制。
3、形成系列化产品标准。
4、围绕产品技术申报相关专利。
六、对揭榜方条件要求
1、市域内具有独立法人资格的企业。
2、企业设有技术中心，拥有成果推广应用队伍，能积极开展示范应用。
3、能够提供成果转化所需的资金、场地等配套条件（需企业投入经费约300万元，主要用于设备费、业务费以及劳务费等研发支出费用）。
4、财务管理规范，且近三年内未发生重大安全、重大质量事故或严重环境违法等行为。
5、拥有成熟的管理体系，以保障项目顺利实施，优先高新技术企业。

